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МАТЕМАТИЧЕСКАЯ МОДЕЛЬ ТРИИНДУКТИВНОГО ОСЦИЛЛЯТОРА 

Попов И.П. 

Аннотация. Существуют осцилляторы с взаимным преобразованием кинетической энергии груза в энергию 

магнитного поля или с взаимным преобразованием кинетической энергии груза в энергию электрического поля. 

А также осцилляторы с взаимным преобразованием потенциальной энергии пружины в энергию электрическо-

го поля или с взаимным преобразованием потенциальной энергии пружины в энергию магнитного поля. Целью 

работы является построение математической модели трииндуктивного осциллятора. В LLL осцилляторе проис-

ходят свободные колебания тока (без питания извне). Это значит, что любая фаза является источником реак-

тивной мощности двух других фаз. Это обстоятельство создает предпосылку снижения потока реактивной 

мощности в сети за счет взаимной компенсации реактивной мощности фаз. Другими словами, фазы симметрич-

ной нагрузки, по крайней мере, частично могут обмениваться реактивной мощностью между собой, а не с се-

тью. 
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Введение 

Известны два основных вида колебаний. Первое обусловлено взаимным преобразова-

ние кинетической энергии груза в потенциальную энергию пружины. Второе – энергии маг-

нитного поля катушки в энергию электрического поля конденсатора. 

Относительно недавно описаны mL осцилляторы с взаимным преобразованием кинети-

ческой энергии груза в энергию магнитного поля [1-3] с собственной частой колебаний 
 

   √
 

  
   

где у – параметрический коэффициент. 

Или с взаимным преобразованием кинетической энергии груза в энергию электриче-

ского поля (mC осцилляторы) [4, 5] с собственной частой колебаний  

   √
 

  
   

А также kC осцилляторы с взаимным преобразованием потенциальной энергии пружи-

ны в энергию электрического поля [6, 7] с собственной частой колебаний 

   √
 

  
   

Или с взаимным преобразованием потенциальной энергии пружины в энергию магнит-

ного поля (kL осцилляторы) [8–10] с собственной частой колебаний  

   √
 

  
   

Почти сразу возник вопрос, а нельзя ли создать осциллятор с взаимным преобразовани-

ем энергии магнитного поля в энергию магнитного же поля другой катушки? 

Целью работы является построение математической модели такого осциллятора. 

Результаты 

На рис. представлена схема LLL осциллятора. 

Электрические уравнения LLL осциллятора: 
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Отсюда  
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Механический момент равен 
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Это означает, что ротор вращает-

ся без ускорения и  

       
Следовательно, 
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Заключение 

Таким образом, в LLL осциллято-

ре происходят свободные колебания 

тока (без питания извне). Это значит, 

что любая фаза является источником 

реактивной мощности двух других фаз. 

Это обстоятельство создает предпосылку снижения потока реактивной мощности в се-

ти за счет взаимной компенсации реактивной мощности фаз. Другими словами, фазы сим-

метричной нагрузки, по крайней мере, частично могут обмениваться реактивной мощностью 

между собой, а не с сетью.  
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MATHEMATICAL MODEL OF A TRI-INDUCTIVE OSCILLATOR 

Popov I.P. 

Abstract. There are oscillators with the mutual transformation of the kinetic energy of the load into the energy of the 

magnetic field or with the mutual transformation of the kinetic energy of the load into the energy of the electric field. 

And also oscillators with the mutual transformation of the potential energy of the spring into the energy of the electric 

field or with the mutual transformation of the potential energy of the spring into the energy of the magnetic field. The 

aim of this work is to build a mathematical model of a tri-inductive oscillator. In the LLL oscillator, free current fluc-

tuations occur (without external power supply). This means that any phase is a source of reactive power for the other 

two phases. This circumstance creates a prerequisite for reducing the flow of reactive power in the network due to the 

mutual compensation of the reactive power of the phases. In other words, the phases of a balanced load can at least par-

tially exchange reactive power with each other, and not with the network. 

Keywords: oscillator, energy, tri-inductive, oscillations, reactive power, phase. 
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